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Carroceria: E8x y E9x
Ano: 2004 - 2012

Averia: Sensor angulo direccién

Fallo en el sensor de angulo de direccion, luz encendida del DSC (control estabilidad)
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Se realiza un test de la Unidad de control de ABS/DSC con el equipo de diagnosis Autel
Maxisys, se registran los siguientes cédigos de errores:

5EA40: sefal CAN del sensor del angulo de volante
5E43: sensor angulo de direccién

94C2: sensor angulo de direccién

Comprobamos en valores reales la lectura del sensor de angulo de direcciéon. Al comprobar
gue no lee el sensor al girar el volante procedemos a sustituir el sensor de angulo de
direccion. Este sensor estd ubicado en la unidad de los mandos de la columna denominada
SZL, esta unidad es una unidad esclava del DSC y por la tanto tendremos que codificar la
unidad.
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Sustituimos la unidad SZL y procedemos con el equipo Autel Maxisys a codificar la unidad
DSC.
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CARROCERIA DEL COCHE:PU40342
Serie del Modelo:ES7

Tipo de codigo de destino:UG31
Criterio de tiempo:0905

Cadigo de pintura:0438

Codigo de tapizado:AFAT

Numero de ensamble:0000000
Numero de ensamble:0000000
Namero de ensamble:0000000
Equipamiento
opcional:1CA,200,321,403,423,428,450,494,4AK 520,530,548,662, 7RI,801,818,851,863,87
G,9AA

E-Wort:B080

HO-Wort:

VIN WBAUC310X0PL40342
Vehic.: bmwi/1'/118d_MAT_MAN/EBT/EUR_a la izquierda
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En el siguiente paso, MaxiSys se comunicara con todas las unidades de control y recibira
su estado de programacion. El proceso podria tardar algunos minutos.
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Nota:
1.Apague el motor . = .
; f : I Para las siguientes prueba, el voltaje del sistema debe exceder 13v.
2.Encienda la Terminal 15 (ignicion B 3 iafe
(ig ) Voltaje del sistema medido (V): 12.200000
Durante el proceso de codificacion, la tension del vehiculo debe permanecer estable, de Acondiciene el vehiculo apropiadamente, después presione OK.
lo contrario conecte el dispositivo de alimentacion. ;Desea continuar?
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Codificar la unidad de control

VClk =5y

1 | DSC Control de estabilidad dinamica

{ Codificando...
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VINWBAUG310X0PL£0342
Vehic.: bimws/ V41180 _MAT_MAN/
EB7/EURLa Ia izquiesda

Una vez codificada la unidad de mando DSC, procedemos a realizar el ajuste del sensor

del angulo de direccion:
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Funcionamiento

Carroceria
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El angulo de la direccion debe calibrarse después de las siguientes tareas:
- Reemplazo de interruptor de la columna de direccion

- Codificacion de la unidad de control de DSC

- Reemplazo de la unidad de control de DSC

- Trabajo de ajuste en geometria de la direccion

- Trabajo en direccion y/o eje delantero
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El indicador de rodadura en plano debe ser inicializado adicionalmente después de
ajustar el sensor del angulo de |a direccion en el término del siguiente trabajo:
Codificacion de la unidad de control de DSC

- Reemplazo de la unidad de control de DSC
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Emparejamiento del sensor del angulo de la direccion

Informacién importante:

Después de reemplazo, el SZL debe codificarse con los vehiculo de 10/04,.

Ajuste del sensor del angulo d&la direccién en las funciones de SZL sélo si el SZL esta
codificado.

El SZL esta codificado automéaticamente asi como la unidad de control de DSC esta
codificada.

¢Desea terminar el modulo de prueba?

Emparejamiento del angulo de la direccién

Coloque exactamente las ruedas delanteras en la posicion recta. El volante debe ser
posicionado horizontalmente.

(Configuracién aproximada suficiente)
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Atencion
i€l volante debe ser posicionado horizontalmente!

cero del anqulo de la direccion se detecta como defectuoso)!
El ajuste se inicia en el siguiente paso de la prueba.

iDe lo contrario esto puede causar problemas durante la operacion del vehiculo (el punto

El ajuste del angulo de |a direccion fue exitoso.
Alinee dpticamente el volant® horizontalmente (ruedas en posicion recta) para revisar la
posicién cero del anqulo de la direccion.




AUTEL

IBERICA

NOTA TECNICA

% Aniovideo = [ Tnanstueminds archivos A Extias

DTSV S Y U e .

X | #hcdows~ | ©Ver~ | % awiovitso v [ ranstorsnciadoorctivos | 8¥ Estras ¥

DO W U g e e win i

El ajuste del angulo de la direccion fue exitoso.

Alnee opticamente el volante horizontalmente (rueda en posicién recta) para revisar la
posicion cero del angulo de la direccion.

¢El dngulo de la direccién indicado con el ‘olante en posicién horizontal = 0 grados
(tolerancia +/-2 grados?

0.00 Grad

El ajuste del angulo de la direccidn se realizé correctamente.

Inicialice el indicador de rodadura en plano si es necesario. (vea el Manual del
Propietario)

El médule de prueba termina en el siquiente paso de prueba.

OK

Realizamos un recorrido de pruebas y comprobamos el correcto funcionamiento.




